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środka
m

asy

U
kład

izolow
any

Izolow
any

układ
w

ielu
ciał:

m
m

m

m

C
M

V
C

M

2
p

4
p

1
p

3
p

3
1

4

2układ
inercjalny

Z
asada

zachow
ania
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ożem

y
sprow

adzić
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środka

Z
iem

i.

C
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obiegu
jest

P]T

raza
w
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kąta

rozproszeniadB

.

Łatw
iejjeśli
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cząstekr

.

O
czekujem

y
jedynie

niew
ielkich

odchyle
ń
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arnecki
W

ykład
X

V
15



D
ośw
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iw
as

uderzył.”

yz
{|
 }
~ ��� ��

A
.F.Ż
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