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ożliw

ia
prosty

opis
w

ielu
sytuacjifizycznych.

N
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ożna
też
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średnia
W

odste�� pie
czasu:

����
�
��
 ��

punktm
aterialny

przem
ie

ściłsie�� o:

� ����
�
���
 ��� �
�������  �������

P
re�� dkość
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arnecki
W

ykład
III

5



P
oje�� cia

podstaw
ow

e
P

re�� dkość
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arnecki
W

ykład
III

6



P
oje�� cia

podstaw
ow

e

P
rzyspieszenie
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pre�� dkościpozostaje
stała:G �HG =

const

�

jednostajnie
przyspieszony�

przyspieszenie
jeststałe: �J

=
const

A
.F.Ż
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ołożenie

jestkw
adratow

a�� funkcja�� czasu:

�
�
�5 


33Q H 6�
�
�5 


33Q S H5 
 J 	
���  �5 �T 6�

�
�5 
 H5 	
���  �5 � 


)*
J 	
���  �5 � �

�
�5 


)*
� H
 H5 � 	
���  �5 �

t
0

t

∆
V

a

t
0

t

∆
x

V

A
.F.Ż
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arnecki
W

ykład
III

13



R
uch

jednostajnie
przyspieszony

R
uch

w
polu

graw
itacyjnym

R
uch

ciala
w

jednorodnym
polu

graw
itacyjnym

:

�J
�
�h

�
� K�  h � K�

(w
ygodny

w
ybór
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dośrodkow

e

A
.F.Ż
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