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ózek”

na
torze

pow
ietrznym

.

W
ażne
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szczególnych

przypadkach
m
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zm

ienia
sie�� o:

� �H��
�

�H�
 �H� �
�H�����  �H�����

P
rzyspieszenie
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arnecki
W

ykład
III

9



R
uch

jednostajnie
przyspieszony

Jednostajnie
przyspieszony: �J

=
const

�J �
6 �H6�

�
6 �H �
�J6�

�
�H �
�H5 

33Q �J6�

�H �
�H5  �J 	

���  �5 �

�H5 �
�H���5 �

P
rostoliniow

y

R
uch

jestprostoliniow
y:

�HH

=
const

O
!"

RR !I

=
const

P
rzyspieszenie

m
usim

ieć
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arnecki
W

ykład
III

12



R
uch

jednostajnie
przyspieszony

W
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